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Objectiu
Implementacié d’'un programa en llenguatge RAPL que permeti que urob@gdRS A255

serveixi un maxim de tres copes de cava. El programa haura d’exezatéa-controladora del
robot i realitzara les seglients accions cada vegada que s’execulti:

(1) Col.locar tres espelmes formant un triangle.

(2) Demanar per teclat el nomhbxede copes que han de ser servides, amb un maxim de
tres copes.

(3) Col.locarN sotacopes al voltant de les espelmes.
(4) Col.locarN copes a sobre dels sotacopes anteriors.

(5) Agafar una ampolla i fer el moviment necessari per vessaipebkat liquid contingut
a I'ampolla dins de les copes corresponents.

(6) Agafar cada copa successivament i oferir-la a un suposat cordadant-la anar
guan es polsi una tecla.

Les espelmes, sotacopes, copes i ampolla estaran situadelsnaritide manera que se
simplifiqui tot el proceés.

S’haura de procurar que el nombre de punts agafats amb la controladaiaotisigui baix.
Es valorara la utilitzacio de subrutines que permetin reaprofitar codi.

L liurament

La practica es realitzara en grups de dues persones com a imeetignlliurada abans de
'examen de primera convocatoria de l'assignatura. El lliuramentistivasen una

demostracio practica al laboratori i una documentacié de la implemergatitizada. Aquesta
documentacio es remetra dins d’un sobre amb el nom dels estudéaatsesit visible i amb
totes les pagines numerades i sense grapatr.

A meés de la documentacioé impresa, S’enviara a |'adnegarcia@etse.urv.es un missatge
amb el codi font de la practica.



